PROGRAMA DE LA ASIGNATURA

FISICA 11
SEM. | CODIGO | TEORIA | PRACT | LAB. | UNIDAD PRELACION
H/S H/S H/S | CREDITO
2 41201 4 2 0 5 MATEMATICAS 10
TEMA 1. CINEMATICA
1.1. Mecanica, cineméticay dinamica.
1.2.  El concepto de masa puntual.
1.3.  Movimiento de una particula con respecto de un sistema de referencia.
1.4. Eleccion de sistemas de referencia
1.5. El vector posiciony € vector desplazamiento. Sus componentes. Distancia
recorrida.
1.6. El vector velocidad media
1.7.  El vector aceleracion instantanea
1.8.  Unidades.
1.9. Movimiento rectilineo uniforme.
1.10. Movimiento uniformemente acelerado.
1.11. Caidalibre.
1.12. Movimiento en un plano con aceleracion constante: movimiento de
proyectiles.
1.13. Movimiento circular.
1.14. Veocidad angular.
1.15. Aceleracion centripeta.
1.16. Movimiento relativo: caso en € que un sistema S viga con velocidad
constante respecto a otro sistema S.
TEMA 2.  DINAMICA
2.1.  El programade lamecanica.
2.2.  PrimeralLey de Newton. Concepto de fuerza. Definicion de masa.
2.3.  Segundaley de Newton: su caracter vectorial.
24. Terceraley de Newton. Unidades.
25. Diferenciaentre pesoy masa.
2.6.  El dinamometro.
2.7.  Aplicacion de los anteriores conceptos al caso de sistemas constituidos por
varios Cuerpos.
2.8. El diagramade fuerzas.
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2.9. Fuerzaderoce.
2.10. Coeficiente de roce estatico y coeficiente de roce dinamico.
2.11. Fuerzacentripeta.

TEMA 3. TRABAJO Y ENERGIA

3.1. Déefinicién de trabajo.

3.2.  El trabajo es un producto escalar de dos vectores.
3.3.  Unidades.

3.4. Trabao hecho por unafuerza constante.

3.5.  Trabgo hecho por unafuerzavariable.

3.6. Laintegral definida _[Fdx como areabajo lacurvaen € grafico F vsx.

3.7. Aplicacion a caso del resorte.
3.8. LeydeHooke.

3.9. Energiacinética

3.10. Teoremade trabajoy laenergia

TEMA 4. CONSERVACION DE LA ENERGIA

4.1.  Definicion de fuerzas conservativas y no-conservativas. Ejemplos.
4.2.  Definicién de energia potencial .

4.3. Laenergiapotencia solo se puede asociar a fuerzas conservativas.
4.4. Laenergiapotencia de un sistema es unaenergia de configuracion.
45. Diferentesformas de energia potencia (gravitatoriay elastica).

4.6. Energiamecanica.

4.7.  Mencion de otras formas de energia: eléctrica, electromagnéticay quimica.
4.8. Equivalenciaentre masay energia.

4.9. El cdor esunaformade energia

4.10. Conservacion de la energia mecanica.

4.11. Sistemas conservativosy no conservativos.

TEMA 5. CANTIDAD DE MOVIMIENTO

5.1.  Concepto de centro de masa.

5.2. Posicidn, velocidad y aceleracion del centro de masa.
5.3. Leyesquerigen el movimiento del centro de masa.
5.4. Cantidad de movimiento de una particula.

5.5. Lasegundaley de Newton expresadaen laforma F =dp/dt
5.6. Cantidad de movimiento de un sistemade particulas.

5.7. Conservacion de la cantidad de movimiento.

5.8. Choques elasticosy choques inelasticos.
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TEMA 6. CINEMATICA DE ROTACION

6.1.
6.2.
6.3.

Variables del movimiento de rotacion.

Rotacion con aceleracién angular constante.

Relaciéon entre las variables de la cinematica lineal y angular de una
particula en e movimiento circular.

TEMA 7. DINAMICA DEL MOVIMIENTO DE ROTACION (1)

7.1.
7.2.
7.3.
7.4.
1.5.

El concepto de cuerpo rigido.

Energia cinética de rotacién de un cuerpo rigido.

Momento de inerciade un cuerpo rigido.

Calculo del momento de inerciaen un par de casos sencillos.

Movimiento combinado de traslacion y rotacion de un cuerpo rigido.
Rodadura sin deslizamiento.

TEMA 8.  DINAMICA DEL MOVIMIENTO DE ROTACION (I1)

8.1
8.2.
8.3.
8.4.

8.5.
8.6.
8.7.

Cantidad de movimiento angular de una particula.

Larelacion t = dL/dt

Cantidad de movimiento angular de un sistema de particul as.

Aplicacién al caso de un cuerpo rigido que gira alrededor de:

a) un gefijo (aun sistemainercia) y

b) un ge gue pasa por e centro de masa y se desplaza sin cambiar su
direccion.

Lardacion L = lw en @ caso de cuerpos rigidos simétricos.

Larelacion t = la.

Breve andlisis del concepto de aceleracion angular.

TEMA 9. CONSERVACION DE LA CANTIDAD DE MOVIMIENTO ANGULAR

TEMA 10. EQUILIBRIO DE LOS CUERPOSRIGIDOS

10.1. Momento de unafuerza
10.2. Las condiciones necesarias para que un cuerpo rigido esté en equilibrio.
10.3. Aplicacionesal caso en que todas las fuerzas estén en e mismo plano.
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